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Universitätsverlag Göttingen, 2020

Letzte Aktualisierung: 30. April 2026

S. 4, Abb. 1.4 streiche in der Bildunterschrift
”
(µ = γ̇)“

S. 16, Gl. (1.33) ersetze µ, p, . . . durch µ, ρ, . . .

S. 25 eine Zeile vor Gl. (2.22) ersetze
”
Gleichung (2.16)“ durch

”
Gleichung (2.17)“

S. 32, Z. 10 ersetze
”
Abbildung 3.2“ durch

”
Abbildung 3.3“

S. 60, 3. Z. v.u. ersetze |Ω⃗0| ≈ 1,2 · 10−5 1
s
durch |Ω⃗0| ≈ 2π · 1,2 · 10−5 1

s

S. 61, Gl. (4.47) ersetze
[
cos(φ)⃗j︸ ︷︷ ︸
sin (π

2
−φ)

+ sin(φ)k⃗︸ ︷︷ ︸
cos (π

2
−φ)

]
durch

[
cos(φ)︸ ︷︷ ︸
sin (π

2
−φ)

j⃗+ sin(φ)︸ ︷︷ ︸
cos (π

2
−φ)

k⃗
]

S. 90, Gl. (4.155) ersetze
√
νt3 durch

√
(νt)3

S. 100, Gl. (4.202) ersetze κ durch k

S. 110, 2. Z. v.u. ersetze
”
(negativer)“ durch

”
(positiver)“

S. 116 in den 3 Gleichungen für die Geschwindigkeit

ersetze u... =
2
ρ

√
pges.... − . . . durch u... =

√
2
ρ
(pges.... − . . .)

S. 117 in der Abbildung ersetze ps durch ps ≈ p∞

S. 118, 8. Z. v.u. ersetze
”
Die Bernoulli-Gleichung liefert: “

durch
”
Wie beim Nachlauf geschieht der Ausgleich des

Drucks hinter dem Propeller schneller als der der Ge-
schwindigkeit. Genügend weit stromab gilt daher ps ≈ p∞.
Damit liefert die Bernoulli-Gleichung:“

S. 119, 6. Z. in dritter Gleichung ersetze Ekin durch ekin

S. 119 nach 6. Zeile bzw. 3. Gleichung ergänze:
”
Hier bezeichnet

ekin die kinetische Energie pro Volumen.“

S. 123, Gl. (6.6) ersetze . . . dx2dx2 durch . . . dx2dx3

S. 124, Gl. (6.14) ersetze: . . . =
∫
V
−
[
uip/i + uiτki/k + ρuiFi

]
dV.

durch: . . . =
∫
V

[
−uip/i + uiτki/k + ρuiFi

]
dV.

a



S. 125, Gl. (6.24) ersetze: . . .− 1
2
2
3
µδik um/m

(
ui/k + uk/i

)︸ ︷︷ ︸
=2(um/m)2

durch: . . .− 1
2
2
3
µ δikum/m

(
ui/k + uk/i

)︸ ︷︷ ︸
=2(um/m)2

S. 125, Gl. (6.25) ersetze: . . .+
µ

2
δik

(
ui/k + uk/i

)2 − 2

3
µδik

(
um/m

)2︸ ︷︷ ︸
=:B

durch: . . .+
µ

2
δik

(
ui/k + uk/i

)2 − 2

3
µ
(
um/m

)2︸ ︷︷ ︸
=:B

S. 126, Gl. (6.27) ersetze: B = µ
2
δik

(
ui/k + uk/i

)2 − 2
3
µδik

(
um/m

)2
= µ

2
δik

4
3
(um/m)

2 ≥ 0.

durch: B = µ
2
δik

(
ui/k + uk/i

)2 − 2
3
µ
(
um/m

)2
= 4

3
µ(um/m)

2 ≥ 0

S. 155 in 3. Zeile vor Gl. (7.26) ersetze
”
Abbildung 7.3“ durch

”
Abbildung 7.4“

S. 156, Gl. (7.31) ersetze u(x)
u∞

= f(η), η ∼ y
δ(x)

durch u(x,y)
u∞

= f(η), η = y
δ(x)

S. 160 in Gl. (7.51) und (7.52) ersetze ∂2u
∂y2

durch ∂2u
∂y2

∣∣∣
y=0

S. 163, 4. Z. v.o. ersetze: c = βα = cr + ici ∈ C
durch: c = β/α = cr + ici ∈ C

S. 163, Gl. (7.61) ersetze: (uG − c)(φ′′ − α2φ)− u′′
G = . . .

durch: (uG − c)(φ′′ − α2φ)− u′′
Gφ = . . .

S. 165, Gl. (7.63) ersetze: τW,t =
∂ut

∂y

∣∣∣
y=0

> ∂uG

∂y

∣∣∣
y=0

= τW,l

durch: τW,t = µ ∂ut

∂y

∣∣∣
y=0

> µ ∂uG

∂y

∣∣∣
y=0

= τW,l

S. 166, 2. Z. v.u. ersetze
”
Gleichung (5.21)“ durch

”
Gleichung (7.21“

S. 167 in letzter Textzeile ergänze
”
und (7.21),“ zu

”
und (7.21)

mit Gleichung (7.25),“

S. 169, 2. Z. v.o. ersetze τt = ρ u′v′ durch τt = −ρ u′v′

S. 186, 8. Z. v.o. ersetze u⃗ = ||ω⃗ durch u⃗ ∥ ω⃗

S. 188, Abb. 7.11 ergänze unter dem Doppelpfeil: s

b




